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(54) 직접 리 접근  한 비 비 복   비 비 복  

(57)  

본  비 비 복 에 어 , 직접 리 접근  하여   복 하는 비 비 복

제공한다.  한 본    복 하는 비 비 복 에 어 , 상    

상    복   저 하는 리 , 정 제어에 해 상    복

하는 비 비 보조 프 , 상    상  비 비 보조 프  전 하고 상  복  

 상  리  전 하는 직접 리 접근 , 상    복 하  해 상  비 비 보조

프  제어하는 지  신  처리  비함  특징  한다. 

도 - 도3
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특허청  

청 항 1 

  복 하는 비 비 복 에 어 , 

상     상    복   저 하는 리 , 

정 제어에 해 상    복 하는 비 비 보조 프 , 

상    상  리에  상  비 비 보조 프  전 하고, 상  비 비 보조 프 에

해 복   상  리  전 하는 직접 리 접근 , 

상    복 하  해 상  비 비 보조 프  제어하는 지  신  처리  비함

특징  하는 직접 리 접근  한 비 비 복 . 

청 항 2 

제 1항에 어 , 상  지  처리 는,

상  비 비 보조 프 가 상  복  수행하는 동  상  복   독립적  동  수행하는 것  특징

 하는 직접 리 접근  한 비 비 복 . 

청 항 3 

   복   저 하는 리 , 상    복 하는 비 비 보조 프

, 상    상  비 비 보조 프  전 하고 상  비 비 보조 프 에  복

 상  리  전 하는 직접 리 접근 , 상    복 하  해 상  비 비

보조 프  제어하는 지  신  처리  비한 비 비 복 에 , 상    복 하는

에 어 , 

상  지  신  처리 가 상  비 비 보조 프 에 비 비 복  청하는 과정과, 

상  비 비 보조 프 가 상  직접 리 접근  통해 상    수신하여 복 하는 과정

과, 

상  비 비 보조 프 가 상  직접 리 접근  통해 상  복   상  리에 저 하는

과정과, 

상  지  신  처리 가 상  비 비 복  종료하는 과정  비함  특징  하는 비 비 복  . 

청 항 4 

제 3항에 어 , 상  지  신  처리 가 상  비 비 복  종료하는 과정 , 

상  비 비 보조 프  상  복  과정  료 었  리는 럽트  수신하 , 상  비 비 보

조 프 가 상  리에 상   가 복 었  지시하는 특정 비트  정했는지  검사하

고, 상  특정 비트가 정 었 , 상  비 비 복  종료하는 것  특징  하는 비 비 복  . 

  

 상 한 

     적

         하는 술  그  종래 술

본  비 비 복 에 한 것 , 특  직접 리 접근  하여   복 하는 비<6>

비 복   비 비 복  에 한 것 다. 

통상적  동 통신 시스 에 사 는 스 드(Base Band)  칩  물리 계층(Physical Layer)  처리<7>

하는   신  수신하는  신  수신  다.  수신 에는  채  곡  보상하는  등
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(Equalizer)  (Encoding)   복 (Decoding)하는 복 (Decoder)가 필수적 다. 러한 등

 복 는 채  상에  생  컨볼루 (Convolution)   에러  보상하  해 사 다. 

 같  동 통신 시스 에 는 비 비 고리  사 하는 비 비 복 가 주  사 다. 

 같  동 통신 시스 에 사 는 비 비 복 는 도 1에 도시   같  리(2), 지  신  처<8>

리 (4)(Digital Signal Processor : DSP)(4), 비 비 보조 프 (6)(Virterbi Co Processor)(6)  

다. 

상  리(2)는   쓰 가 가능한 리(Random Access Memory : RAM) , 컨볼루   <9>

 저 하고 다. 상   는 심볼(Symbol) 또는 샘플(Sample) 단  저 다. 

상  지  신  처리 (4)는   복 하  해 비 비 보조 프 (6)  제어한다. 그리고<10>

리(2)에 저    비 비 보조 프 (6)  전 하 , 비 비 보조 프 (6)에  복

  리(2)에 저 한다. 

상  비 비 보조 프 (6)는 지  신  처리 (4)  제어에 해   복 한다. 비 비 보<11>

조 프 (6)는   심볼 또는 샘플 단  복 한다. 

 같   비 비 복  도 2  참조하여 체적  하  다 과 같다. <12>

저, 상  지  신  처리 (4)는 12단계에  리(2)  복 할  어 다.  후, 지  신<13>

 처리 (4)는 14단계에  비 비 보조 프 (6)에 복  비 상태  하는 폴링(Polling) 신  가

한다. 에 비 비 보조 프 (6)는 16단계에  승 (ACK) 신  지  신  처리 (4)  전 한다. 그러

 지  신  처리 (4)는 20단계에  비 비 보조 프 (6)에   전 한다. 에 비 비

보조 프 (6)는   비 비 고리  하여 복 한다. 비 비 보조 프 (6)는 전술

한  같    심볼 또는 샘플 단  복 한다.  후, 지  신  처리 (4)는 20단계에

비 비 보조 프 (6)에 복  료 상태  하는 폴링 신  가한다. 에 비 비 보조 프 (6)는

22단계에  승  신  지  신  처리 (4)  전 하 , 지  신  처리 (4)는 24단계에  복  

 비 비 보조 프 (6)  는다. 그리고 지  신  처리 (4)는 26단계에  복   

리(2)에 저 한다.  후, 지  신  처리 (4)는   같  과정  복하여 든 샘플  심볼들에 

해 비 비 프 스  수행하고, 상  비 비 프 스  료여  한 후, 다  업  수행한다.

 같   비 비 복 는   심볼 또는 샘플 단  복 한다. <14>

         루고  하는 술적 과제

그런  비 비 복   복 는 심볼 또는 샘플 단  수행  문에, 지  신  처리 가 <15>

  리  독하여 비 비 보조 프  전 한 후에 상  비 비 보조 프  복

  수신  지 해 하는 문제점  생한다.  같  문제점  해결하  해 는 지

신  처리  능  향상시  비 비 보조 프  복  동  한 빨리 종료시  하는 , 는 비

비 보조 프   복 하게 하고,  클럭  주 수  사 해  하는 문제점  시킬 수 다. 

라  본  적  직접 리 접근  하여 비 비 보조 프 가 리에 직접 접근  함<16>

, 비 비 복  동  동  비 비 보조 프  지  신  처리  동  독립적  동 하게 하는 비

비 복   비 비 복   제공함에 다. 

       

상  적  달 하  한 본  복  치는   복 하는 비 비 복 에 어 , 상<17>

   상    복   저 하는 리 , 정 제어에 해 상

  복 하는 비 비 보조 프 , 상    상  비 비 보조 프  전

하고, 상  복   상  리  전 하는 직접 리 접근 , 상    복 하

 해 상  비 비 보조 프  제어하는 지  신  처리  비함  특징  한다. 

상  적  달 하  한 본  복      복   저 하는 리 , 상<18>

   복 하는 비 비 보조 프 , 상    상  비 비 보조 프

전 하고 상  복   상  리  전 하는 직접 리 접근 , 상    복 하

 해 상  비 비 보조 프  제어하는 지  신  처리  비한 비 비 복 에 , 상  
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  복 하는 에 어 , 상  지  신  처리 가 상  비 비 보조 프 에 비 비 복

청하는 과정과, 상  비 비 보조 프 가 상  직접 리 접근  통해 상    수신

하여 복 하는 과정과, 상  비 비 보조 프 가 상  직접 리 접근  통해 상  복   상

 리에 저 하는 과정과, 상  지  신  처리 가 상  비 비 복  종료하는 과정  비함  특징

 한다. 

하 본 에  람직한 실시  첨 한 도  참조하여 상  한다. 하  에 는 본 <19>

에  동  해하는  필 한 만  고, 그    본  지  트리지 도

 생략  것 라는 것  하여  한다. 

도 3  본  실시 에  비 비 복  블  도 다. 도 3  참조하  비 비 복 는 리<20>

(2), 지  신  처리 (4), 비 비 보조 프 (6), 직접 리 접근 (8)  다. 

상  리(2)는 전술한  같    쓰 가 가능한 리 , 컨볼루    저 하고 <21>

다. 상   는 심볼 또는 샘플 단  저 다. 

상  지  신  처리 (4)는   복 하  해 비 비 보조 프 (6)  제어한다. 그리고<22>

상  지  신  처리 (4)는 복 할  시  지   비 비 보조 프 (6)에 통지한다. 

상  비 비 보조 프 (6)는 지  신  처리 (4)  제어에 해   심볼 또는 샘플 단<23>

 복 한다. 또한 비 비 보조 프 (6)는  복 한 후에 럽트(Interrupt)  생하여 

복 가 료 었  지  신  처리 (4)에 통지한다. 그리고 비 비 보조 프 (6)는 복  과정  료

었  경우, 리(2)에 복  과정  료 었  나타내는 특정 비트  정한다. 

상  직접 리 접근 (8)는 리(2)에 저 어 는   비 비 보조 프 (6)  전<24>

하고, 복   리(2)  전 한다. 러한 직접 리 접근 (8)는 지  신  처리 (4)  거치

지 고 리(2)  비 비 보조 프 (6)간에  직접적  통신하게 한다. 

 같   본 에  비 비 복  도 4  도 5  참조하여 체적  하  다 과 같다.<25>

도 4는 본  실시 에  비 비 복    신  도 고, 도 5는 본  실시 에

 비 비 복   제어 도 다.

저 비 비 복 가 시  지  신  처리 (4)는 52단계에  비 비 보조 프 (6)가 복  비가 <26>

었는지 하고,  복  하는 청 신 (Request, S1)  비 비 보조 프 (6)에 전 한다. 그

리고 지  신  처리 (4)는 54단계에  비 비 보조 프 (6)  복   신 (Confirm, S2)가 수신

는지  검사한다. 비 비 보조 프 (6)  복   신 (Confirm, S2)가 수신  지  신  처리

(4)는 56단계에  복 할  시  지    정보  포함하는 신 (S3)  비 비 보조 프

(6)에 전 한다. 그러  비 비 보조 프 (6)는   직접 리 접근 (8)에 청하고(S4),

에 직접 리 접근 (8)는 시  지  에 근거하여 리에 저   (D1)  비 비 보

조 프 (6)에 전 한다.  비 비 보조 프 (6)는   복 할 수 다.  후, 비

비 보조 프 (6)는 복  (D2)  직접 리 접근 (8)  통하여 리(2)에 저 한다. 

 같  비 비 보조 프 (6)는 직접 리 접근 (8)  통해 리(2)    직접<27>

독할 수 , 복 가 료  후에는 복   지  신  처리 (4)  스 없  리

(2)에 직접 저 할 수 다. 러한 비 비 보조 프 (6)는 전술한  같  심볼 또는 샘플 단  복

 실시한다. 

한편 지  신  처리 (4)는 비 비 보조 프 (6)가 복  동  수행하는 동  58단계에  복  동  <28>

 다  독립적  동  수행하거나 IDLE 상태  지한다. 그리고 비 비 보조 프 (6)는 복  과정  

료  후에 복 가 료 었  리는 특정 비트  리(4)에 정하고, 복 가 료 었  리는 럽

트  포함한 지시 신 (Indication, S4)  지  신  처리 (4)에 전 한다. 에 지  신  처리 (4)는

지시  신 (Indication,  S4)가  수신 었  경우,  60단계에  지시  신 (Indication,  S4)에  한  답  신

(Response, S5)  비 비 보조 프 (6)에 전 한 후, 62단계에  상  리(2)에 정  특정 비트  검

사하고, 리에 저  가 복  었는지  검사한 후, 복  종료한다. 

 같     복 하  지  신  처리 는  시  지    비 비<29>

보조 프 에 전 한 후에 비 비 보조 프  스(Interface)  실시하지 , 지
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신  처리 는 독립적  주 수  보정  DC  등  동  수행하거나, IDLE 상태  지할 수 다. 

상술한 본 에 는 체적  실시 에 해 하 나, 여러 가지 변  본  에  어나지<30>

고 실시할 수 다. 라   는  실시 에 하여 정할 것  니고 특허 청   특허

청   균등한 것에 해 정하여져  한다. 

     과

상 한  같  직접 리 접근  하여  복  수행함 , 비 비 보조 프  지<31>

신  처리  간에 수신 는 제어 신  하고, 비 비 보조 프 가 동 하는 동  지  신

처리 가 타 다  독립적  동  수행하도  하여 지  신  처리  하  낮  수 는 과가 다. 

그리고, 상  지  신  처리  하  낮 , 동 클럭  주 수  낮 거나 클럭  공 지 는<32>

IDLE 상태 시간  연 시  비 전  낮  수 는 점  다. 

또한 비 비 보조 프 는 지  신  처리  시  지 값  수신한 후, 다  시  지 값  수신<33>

할 지  복  과정  료하  므  처리 도  크게 낮 다 하 라도, 지  신  처리  전체

능에는 향  미치지 게 다. 라  비 비 보조 프  처리 도   해 고  들

제거하여 가 간단해질 수 는 점과, 동  클럭  주 수  낮  수 는 점  다.

도  간단한 

도 1  종래 비 비 복  블  도, <1>

도 2는 종래 비 비 복   도, <2>

도 3  본  실시 에  비 비 복  블  도, <3>

도 4는 본  실시 에  비 비 복    신  도, <4>

도 5는 본  실시 에  비 비 복   제어 도. <5>

도

    도 1
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    도 2

    도 3
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    도 4
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    도 5
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